
Ministry of Land, Infrastructure, Transport and Tourism

Thursday, 11 April 2024

Ports and Harbours Bureau, MLIT

Challenges of Japanese Ports



Medium- and Long-term Port Policy; "PORT 2030"
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In July 2018, MLIT formulated the "Medium- and Long-term Policy for Ports and 
Harbors: PORT2030," which outlines the role ports should play in the development of 
Japan's economy and industry and in improving the quality of people's lives, and the 
direction of port policies that should be promoted in particular, looking to the future 
around the year 2030.
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Autonomous Ships Project in Japan

Souce of Picture; The Nippon Foundation MEGURI2040 Fully Autonomous Ship Program

https://www.nippon-foundation.or.jp/en/what/projects/meguri2040

Tsuruga Port
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Underlying Technology - Automated Mooring System 

写真

敦賀港到着状況

工場確認状況

○ MLIT conducted accuracy verification, focusing on individual elemental 
technologies for which needs are high and feasibility is high.

○ For example, MLIT demonstrate an automatic mooring system at Tsuruga
Port.
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Underlying Technology - Automated Mooring System 
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Filming 
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①：Camera

●：GNSS

●：Gyro Sensors

●：Video Camera

製品例①：

RTK-GNSSセンサーの例

製品例②：

ジャイロセンサーの例

製品例③：

3次元加速度センサと3軸角速度センサ

GNSS補正型

製品名 RTF500 MEMS IMU CSM-MG100

会社 AKT 多摩川精機株式会社 東京航空計器

写真

出力データ 緯度・経度

加速度（X, Y, Z）

角速度（X, Y, Z）

姿勢角（Roll, Pitch, Yaw）

GPS：緯度・経度・方位・速度

自己位置推定：緯度・経度

(GNSSモジュールを接続した場合)

3軸加速度、3軸角速度、姿勢角

緯度、経度

精度

RTK 1.0cm+1ppm（ x基線長）

水平精度±2～３cm以内

鉛直精度±2cm程度

姿勢角0.1° 位置±3m rms、姿勢角±0.5°typ

サイズ
幅員11cm×奥行4cm×高さ14cm

重量332g（受信機本体、電池含まず）

幅員10cm×奥行6cm×高さ5cm

重量250g以下

幅員4cm×奥行7.6cm×高さ2.6cm

重量80g以下

消費電力

約4W（R232C 2ポート）

データロガー:MAX2.5W

合計：6.5W程度

無線機（U7000UJC181）：最大5W

約6W（R232C 2ポート）

データロガー:MAX2.5W

合計：8.5W程度

MAX1.5W

製品例①：

RTK-GNSSセンサーの例

製品例②：

ジャイロセンサーの例

製品例③：

3次元加速度センサと3軸角速度センサ

GNSS補正型

製品名 RTF500 MEMS IMU CSM-MG100

会社 AKT 多摩川精機株式会社 東京航空計器

写真

出力データ 緯度・経度

加速度（X, Y, Z）

角速度（X, Y, Z）

姿勢角（Roll, Pitch, Yaw）

GPS：緯度・経度・方位・速度

自己位置推定：緯度・経度

(GNSSモジュールを接続した場合)

3軸加速度、3軸角速度、姿勢角

緯度、経度

精度

RTK 1.0cm+1ppm（ x基線長）

水平精度±2～３cm以内

鉛直精度±2cm程度

姿勢角0.1° 位置±3m rms、姿勢角±0.5°typ

サイズ
幅員11cm×奥行4cm×高さ14cm

重量332g（受信機本体、電池含まず）

幅員10cm×奥行6cm×高さ5cm

重量250g以下

幅員4cm×奥行7.6cm×高さ2.6cm

重量80g以下

消費電力

約4W（R232C 2ポート）

データロガー:MAX2.5W

合計：6.5W程度

無線機（U7000UJC181）：最大5W

約6W（R232C 2ポート）

データロガー:MAX2.5W

合計：8.5W程度

MAX1.5W
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breakwater

Frontage of the

Quay

Separation from 
the Quay

Wave observation points

① Measure the difference in time and work 

required for berthing and unberthing

② Assessing the impact and usability of 

mooring on cargo handling operations

Underlying Technology - Automated Mooring System 

Verification of the Effectiveness of Automated Mooring System
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② ①：Camera



Challenges at Ports and Harbors in Japan

➢ MLIT, based on the trend of technological development of 
autonomous navigation of ships, plan to strategically 
address the following issues.

⚫ testing how the autonomous ship will combine with 
automated mooring,

⚫ studying the necessary improvement of port facilities 
and its technical standards, and

⚫ studying the rules for port entry and exit in cooperation 
with related organizations.

Note; Specified in the basic policy based on Article 3-2 of Ports and Harbors Act

➢ MLIT would like to receive information on the port side 
conditions required for the port call of MASS (e.g., 
calmness of the port, strength of fenders, equipment to be 
installed on the quay side such as cameras, etc.).
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Ministry of Land, Infrastructure, Transport and Tourism

Thank you for your kind attention! 


	Slide 0: Thursday, 11 April 2024
	Slide 1
	Slide 2
	Slide 3
	Slide 4
	Slide 5
	Slide 6: Challenges at Ports and Harbors in Japan
	Slide 7

